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Wir danken unseren aufmerksamen Lesern (H.S.)!

10. Elemente der Tensorrechnung
S. 423, Die Reihenfolge der Drehung im Beispiel lautet korrigiert:

RP (α, β, γ) ≡ Rz(α)Rx(β)Rz(γ) = cosα − sinα 0
sinα cosα 0
0 0 1

 1 0 0
0 cos β − sin β
0 sin β cos β

 cos γ − sin γ 0
sin γ cos γ 0
0 0 1

 = . . .


